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＜表紙解説＞
競技中の全自動ロボット。RoboCup 2017名古屋大会併設の Amazon Robotics Challenge
にて、三菱電機、中部大学と合同で開発したロボットが、競技している様子。15分の持ち
時間内に、指定された対象物を正しく見分けて取り分ける作業をおこなっています。ロボッ
ト先端に搭載された 3次元カメラが対象物を撮影して、Deep Learningや 3次元物体認識
システムにより種別、位置、姿勢を計測し、三菱製高性能ロボットMELFAが、専用開発
されたグリップハンドと吸着ハンドでピッキングします。

（工学部 学部長・機械システム工学科 教授　橋本 学）


